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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznepgymagania dotycce przebudowy linii kablowych s/n 20 kV
kolidujgcych zPrzebudowa drég dojazdowych do gruntéw rolnych na terenie wisSzklary Dolne, gmina
Chocian6w, powiat polkowicki, w zwizku z realizacja projektu ,Scalenie gruntéw wsi Szklary Dolne”

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.2. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robo6t zwzanych z usumrciem kolizji
istniejgcych linii kablowych s/n koliducych z budow pasa drogowego oraz wykonaniem nowych linii
kablowych s/n 20 kV i obejmayj;

a). przebudoyvistniejcej linii kablowej s/n 20 kV na odcinku kolizji zidowan wewretrzng drogs dojazdovg Nr
6 do gruntéw rolnych poprzez wybudowanie nowego irddc kabla , zmufowanie z kablem istaigym i ,
wyprowadzeniem nowego kabla na istn. stup Nr 8 peowanie na istn. konstrukcji i zakazenie kabla glowig
napowietrzg :

b) istn. linia kablowa s/n 20 kV L-956-243xYHAKXS 1x120 relacji : stup Nr 7 - stup Nr 8- nowy
projektowany odcinek df. 78m kabla typu 3 x XRUHABRXLx120/25 Cu z mafprzelotowg "RAYCHEM" 3xPOLJ
24/1x120-240 i gtowig napowietrzg 3XEUETH 24 70-150 zgodnie z przepisami i warunkasunicia kolizji
podanymi przez TAURON oraz obawiujagca w TAURON standaryzagj.

¢). istn. dalszy odcinek linii kablowej L-9%8F typu 3xYHAKXS 1x120 od proj. mufy do stupa Nr 7nie wymaga
przebudowy , nie wymaga dodatkowych oston , znajdigj poza geometsi projektowanych jezdni i wjazdéw, co jest
uwidocznione w zatzonym planie zagospodarowania/planszy zbiorczej

1.3. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi normami i ,Przepisami
Budowy Urzdzen elektrycznych” oraz definicjami podanymi w ST D 0@-00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.4. Ogoélne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robét oraz zgodétoz dokumentagj projektovg , ST
i poleceniami Kierownika Projektu .
Ogblne wymagania dotygee robét :

- W/w roboty kablowe nalgy wykonywa z zachowaniem wymaganej ostnesci , po uprzednim wyiczeniu
przedmiotowych linii kablowych spod ngpia oraz po dopuszczeniu do rob6t przezishPogotowia
Energetycznego TAURON ( na czas wykonywania rolEnnych w bezp&rednim zetkngciu z czynnym kablem
oraz przegjcia istniejcego kabla i wykonania mufy oraz gtowicy ) .
- Wykonawca robot elektrycznych jest zobgmdany do przestrzegania przepisow bhp oraz ochrony
przeciwpaarowej na budowie
- po zakdiczeniu robét wykonawca jest zobawany do przygotowania do koowego odbioru dokumentaciji
powykonawczej z naniesieniem zmian ( ewentualnyahiam ) w projekcie budowlano-wykonawczym
dokonanych w trakcie wykonywania robot
- Projektowany odcinek linii kablowej s/n najewykonywa zgodnie z Polsk Normg PN-76/E-05125 oraz
normy N SEP-E-004 godnie zesztuka techniczmg ) i obowihzujagcymi przepisami — kable ukfadav
rurach ostonowych SRS fi 160 koloru czerwonegoodainkach przégia przez projektowane jezdnie (
wjazdy ) oraz na zbieniach i skrzyowaniach z innymi urgzeniami uzbrojenia podziemnego i
bezpdrednio w rowie kablowym na gokasci 1m , na podsypce piaskowej o grétiowarstwy 10 cm
linia lekko falist , nasgpnie zasypa warstwy piasku grubéci 10 cm , warstw gruntu rodzimego bez gruzu i
kamieni grub. 15 cm , przykéyna catej dlugéci czerwon folia kalandrowan PCV grub. mi. 0,4 mm i zasypa
pozostatym gruntem rodzimym. Na kablu w egsich co 10 m oraz na wgjach z przepustéw drogowych
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umiesci¢ oznaczniki podajc rodzaj kabla , rok ufenia , wigciciela kabla oraz adres pokenia . Projektowany
odcinek kabla na stup wprowadzv rurze ostonowej grulsciennej PCV odpornej na uszkodzenia mechaniczne i
dziatanie promieni ultrafioletowych do wysalad 3m od poziomu gruntu .

Przebieg projektowanego kabla zgodny zeabnym planem trasy - zachowany istgigj uktad podczen .

Po zajczeniu napicia na przebudowany kabel , najlezlikwidowat istniegcy odcinek kabla kolidagy z

prowadzonymi robotami drogowymi .

2. Materialy
Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wylaaniu rob6t wg niniejszej specyfikacy s
- kabel 20 kV 3xXRUHAKXS 1x 150/25 Cu
- folia kablowa kalandrowana czerwona 0,4-0r6 m
- rury ostonowe SR® 160 w kolorze czerwonym ,
- piasek bez kamieni
- mufy przelotowe 20 kV 120/240 nfnypu ,RAYCHEM” 3xPOLJ24/1x120-240
- glowica napowietrzna 3XEUETH 24 70-150
Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania odpowiednich norm i posiddaymagane certyfikaty , aprobaty
techniczne , deklaracje zgodieo.

3. Sprzt

3.1. Wykonawca jest zoboyaany do aywania jedynie spktu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu nieofg
wykonywanych robét.

3.2.  Przy robotach ziemnych w pofli istniepcych uradzex podziemnych prace nalgwykonywa recznie.

4. Transport
Wykonawca jest zoboydany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na

jakos¢ wykonywanych robot.
Na srodkach transportu przewone materialy powinny kiyzabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uk&adan
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez igtvwérce.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST @0400.00. ,Wymagania ogoélne” : - zakresyakkt. 1.5.

5.2. Wyszczego6lniony w pkt.1.3 zakres wykonywanyolbot uzaleniony jest od kolejnéci rob6t drogowych i
instalacyjnych — kolejni@ ich naley uzgadnia na bieaco w trakcie ich wykonywania.

5.3. Materialy pochodire z demontau wykonawca ma obowzek zda Wiascicielowi-Uzytkownikowi.

6. Kontrola jakosci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie ggiccia zalaone] jakdci wykonywanych robét obejmagych wykonanie
instalacji elektrycznych w pomieszczeniach budynku

6.1. Aparaty i urzdzenia elektryczne, kable oraz osgprpowinny posiada atest fabryczny luBwiadectwo jakéci
wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:
a). sprawdzeniu podlegajoboty ulegajce zakryciu — kable uktadane w rowach kablowych.

6.3. Badania i pomiary pomontawe.

Po zakaczeniu rob6t , przed zgizeniem nagicia na nowo wykonane wdzenia elektroenergetyczne nale
sprawdzé | pomierzy:

a). jakac¢ i kompletng¢ wykonanych robot,
b). jakds¢ polaczen zamontowanych ugdzen ( kabli)
c). wykona pomiary elektryczne

- rezystancji izolacji

- rezystancji uziemienia

- skutecznéci samoczynnego wytzenia
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7. _Obmiar robét

Obmiar rob6t powinien lByzgodny ze sporzizonym przedmiarem oraz dokumensgmjojektovy.
W przypadku ewentualnego oe¢lsstwa rzeczywistego/powykonawczego obmiaru od ohmiprzygtego w
dokumentacji projektowo - kosztorysowej , Wykonawohot jest zobowizany wprowad#i koreke potwierdzoig
przez branowego inspektora nadzoru .

8. Odbidr robét
8.1. Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu.

Odbiorom robét ulegggych zakryciu podlegajnastpujace roboty:
a). roboty w zakresie ukladania kabli w rowach kablch

8.2. Zasady odbioru ostatecznego robdét.

Odbioru ostatecznego robdt naledokon& w trybie i zgodnie z warunkami okftenymi w umowie o
wykonanie rob4t budowlanych .
Wykonawca zobowjzany jest dostarcZynastpujgce dokumenty:
a). projektovy dokumentacje powykonawgz
b). protokdty z dokonanych pomiaréw
c). atesty , certyfikaty , aprobaty techniczneklaeacje zgodnéri dotyczce wbudowanych
materiatow
d). cdwiadczenie kierownika budowy/robét o zakaeniu robét.

9. Podstawa ptatnéci

Ptatng¢ za wykonane roboty nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem , ocgfakoici uzytych materiatow i jakéci
wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiaréwdée
Podstaw ptatndici jest cena jednostkowa , skalkulowana przez ddgkve robét za cegprobmiarowy , ustalog dla
danej pozycji przedmiaru robot .
Cena jednostkowa powinna obejmdwa

- koszty robocizny bezgeedniej

- koszty materiatéw wraz z kosztami zakupu i dowoaurdejsca wbudowania

- koszty pracy spktu

- koszty pdrednie : w tym koszty ogdlne budowy , koszty zdiz, koszty dopuszczenia do robét przezisyu

Pogotowia Energetycznego ,EnergiaPro”
- koszty wywozu materiatdw z demonta

Do cen jednostkowych nie nale dolicza& podatku od towaréw i ustug , ceny jednostkowe esitne przez
Wykonawe robd6t w kosztorysie ofertowymag €enami ostatecznymi .

10.Przepisy zwhzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zaméwigblicznych

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — O wyrobach hudaych

- Publikacja wydana przez lgbProjektowania Budowlanego ,Dokumentacja projektowaSpecyfikacja
techniczna — Dokumenty oldlajace przedmiot zamoéwienia na roboty budowlane”

- Publikacja wydana przez Instytut Techniki Budowjap@/arunki techniczne wykonania i odbioru robot
budowlano montaowych”

- Publikacja Centralnego $bdka Badawczo-Rozwojowego Instalacji i bldzen Elektrycznych — w
Budownictwie ,ELEKTROMONTAZ” — ,Wymagania odbioru i eksploataciji”

- zestaw norm PN-9993/E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budaych

- PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaciijnie kablowe

- N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjnie lkablowe . Projektowanie i budowa

- SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiegoguipi Ochrona przeciwparaniowa

- PN-C-89205 Rury z nie plastikowego polichlorku winy



