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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych przepompowni $ciekdw dla zadania pn: ,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej
na terenie miasta i gminy Chocianow”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres prac objetych Specyfikacjg Techniczna

Zgodnie z technicznymi warunkami przytgczenia sieciowe przepompownie sciekéw zasilane beda z
sieci energetyki zawodowej poprzez ztgcze z uktadem pomiarowo — rozliczeniowym. Zakres robét od
strony sieci i budowa ztgcza lezy po stronie dostawcy energii, natomiast linia WLZ od ztacza do szafki
zasilajgco sterowniczej jest zadaniem Wykonawcy.

Przydomowe przepompownie S$ciekdéw zasilane bedg z wewnetrznych instalacji elektrycznych
wiascicieli poses;ji.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy budowie i wykonywaniu
instalacji elektrycznych zasilajgcych i sterowniczych i obejmuija:

1.3.1. Zakup itransport materiatow i urzgdzen na miejsce wbudowania:
Transport materiatdéw opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.
1.3.2. Budowe linii kablowej WLZ.

1.3.3. Montaz szafki zasilajgco sterowniczej przepompowni Sciekdw SZS z wtgczeniem do systemu
monitoringu.

1.3.4. Zasilanie przydomowej przepompowni sciekdw i montaz szafki sterowniczej SZPD.
1.3.5. Montaz przewododw i kabli instalacji elektrycznych zasilajgcych, pomiarowych i sterowniczych
1.3.6. Montaz instalacji uziemiajacej i wyréwnawcze;.

1.3.7. Przeprowadzenie kompletu pomiardow i badan montazowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe podane w niniejszej S.T. sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i Specyfikacjg techniczng ST.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. 0Ogdlne wymagania dotyczace robét
1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.2. Wykonawca robdét odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnosé z
dokumentacja projektowg, S.T. i obowigzujgcymi normami.

1.5.3. Roboty montazowe wykonywac¢ zgodnie z przepisami BHP, warunkami odbioru robét
ogodlnobudowlanych i sztuka budowlana.
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2. MATERIALY

Materiaty do wykonania instalacji elektrycznych dla przepompowni Sciekdw stosowaé zgodnie z
Projektem Wykonawczym stanowigcym cze$¢ Dokumentdow Przetargowych i Rysunkami Wykonawcy.

Wszystkie materiaty musza posiada¢ atesty producenta, certyfikaty lub aprobaty techniczne,
odpowiada¢ wymogom PN, BN.

Podstawowymi materiatami s3:
- kable typu YKY,
- przewody typu YDY, LgY,
- rury ostonowe winidurowe,

- rozdzielnica  zasilajgco-sterownicza SZS  (dostarczana wraz z  urzadzeniami
przepompowni),

- szafka zasilajgco-sterownicza SZPD (dostarczana wraz z urzgdzeniami przepompowni
przydomowej),

- skrzynki przytaczeniowe,
- tasma FeZn 25x4,
- prety uziomowe miedziowane,

- osprzet i przewody technologiczne (dostarczane wraz z urzadzeniami przepompowni).

3. SPRZET

Do wykonania robot zwigzanych z wykonania instalacji elektrycznych, pomiarowych i sterujgcych
Wykonawca robdt powinien dysponowac nastepujacym sprzetem wymaganym przy wykonywaniu
tego rodzaju robot:

- spawarka elektryczna wirujgca 300A,
- wibromtot,

- samochdd dostawczy 0,9 t,

- samochdd samowytadowczy,

- przyczepa do przewozenia kabli,

- ciggnik kotowy,

- zuraw samochodowy.

4. TRANSPORT
4.1.1. 0Ogdlne wymagania odno$nie transportu podano w ST - 00.00 ,, Wymagania ogélne”.

4.1.2. Kable — nalezy transportowaé¢ samochodami skrzyniowymi w pakietach fabrycznych z
zastosowaniem odpowiednich podkfadek i mocowan uniemozliwiajgcych przemieszczanie sie
tadunku.

4.1.3. Inne elementy — wielkogabarytowe — samochodami skrzyniowymi w opakowaniach
producenta z zabezpieczeniem przez nadmiernymi drganiami i wstrzgsami

4.1.4. Materiaty drobne —samochodami dostawczymi.
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5.

5.1.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace robot:

Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST-00.00.

5.2.

5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

5.2.4.

5.2.5.

5.2.6.

Sposob wykonania robot:
Zakup i transport materiatéw na miejsce wbudowania

Transport materiatow i urzadzen opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami.

Utozenie w ziemi (facznie z robotami ziemnymi) wewnetrznej linii zasilajacej

Linie kablowg zasilajgcg (WLZ) nalezy uktada¢ od ztacza pomiarowego do szafki zasilajgco
sterowniczej SZS przy wykorzystaniu kabla typu YKY 4x10, zgodnie z Dokumentacja
Projektows.

Zasilanie przydomowych przepompowni

Projektowane przydomowe przepompownie $ciekdw zasilane bedg z sieci zalicznikowej
posesji. Zasilanie przepompowni nalezy wykona¢ we wszystkich przypadkach przytagczami z
przewoddw 5-cio zytowych. W miejscu przytaczenia nalezy zainstalowad zabezpieczenie
nadprgdowe i pomiar energii elektrycznej wykonany licznikiem elektronicznym. Ze skrzynki
przytaczeniowej wyprowadzi¢ obwdd w kierunku szafki sterowniczej przepompowni SZPD
kablem YKYzo 5x2,5 uktadanym w listwie instalacyjnej w budynku i w ziemi. Na zewnatrz
budynku na Scianie lub przy przepompowni zabudowac szafke sterowniczg.

Montaz przewoddw i kabli instalacji elektrycznych zasilajgcych, pomiarowych i sterujgcych

Przewody i kable fabryczne urzadzen nalezy uktadac¢ od szafki zasilajgco sterowniczej do
komory przepompowni zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Ochrona przeciwporazeniowa

Ochrone od porazen pradem elektrycznym przed dotykiem bezposrednim stanowi izolacja
urzadzen i przewoddw. Ochrone przed dotykiem posrednim (przy uszkodzeniu) stanowi
Samoczynne Wytgczenie Zasilania.

Instalacje wyréwnawczg komory przepompowni sieciowej przytgczy¢ do zacisku PE w szafce
SZS za pomocg przewodu LgYzo 1x16. Do instalacji wyréwnawczej komory przepompowni
przytaczy¢ wszystkie dostepne czesci przewodzgace oraz czesci przewodzgce obce. Potagczenia
wykonaé przewodem LgYzo 1x6. Szyne PE w szafce uziemié przy pomocy ptaskownika FeZn
25x4. Ze wzgledu na mozliwosc¢ zasilania przepompowni sieciowej z przewoznego agregatu
prgdotwdrczego konieczne jest uzyskanie opornosci uziemienia mniejszej od 10QQ. W
przypadku zbyt duzej wartosci rezystancji uziemienia uziom rozbudowaé do wymaganej
wartosci rezystancji uziemienia.
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5.2.7.

5.2.8.

6.
6.1.

W przypadku przepompowni przydomowej przewdd ochronny PE nalezy uziemié¢ przy
pomocy pretéw stalowych miedziowanych ¢17,2mm do osiggniecia wartosci rezystanc;ji
R<30Q2.

Potaczenia i przytaczenia przewodoéw ochronnych nalezy wykona¢ jako state; roztgczenie lub
rozluznienie tych potgczen nie powinno byé mozliwe bez uzycia narzedzi. Przewody ochronne
majg by¢ wyrdznione barwg z6tto-zielong.

Montaz szafki zasilajgco-sterowniczej SZS

Szafke zabudowaé w miejscu wskazanym na rysunku na cokole trwale mocowanym do
podtoza. Szafka wyposazona bedzie w:

- wyfacznik gtéwny,

- przetacznik rodzaju zasilania,

- uktad ochrony przepieciowej B+C,

- urzadzenia zasilajace,

- uktad automatyki,

- uktad powiadamiania (tgcznosci).

Silniki pomp ttoczgcych beda zatgczane automatycznie z uwzglednieniem wskazan czujnikéw
poziomu Sciekow.

Montaz szafki zasilajgco-sterowniczej SZPD

Obudowa szafki przystosowana jest do montazu na zewnatrz budynku.
Standardowe wyposazenie szafy zasilajgcej obejmuje:

- wytacznik réznicowo-pradowy jako zabezpieczenie przeciwporazeniowe,

- zabezpieczenie silnika elektrycznego pompy (nadpragdowe, termiczne i zwarciowe),
- przekaznik kontroli poprawnosci zasilania,

- sygnalizacje stanu pracy,

- optyczno - akustyczng sygnalizacje awarii pompy.

Silnik pompy bedzie zatgczany automatycznie z uwzglednieniem wskazan czujnikéw poziomu
Sciekow.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w ST - 00.00 ze szczegétowym uwzglednieniem wytycznych
Dokumentacji Projektowe;j.

6.2.

Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiadaé¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej
i Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ atesty, certyfikaty lub Swiadectwa zgodnosci
producentéw.

6.2.

Kontrola jakosci wykonania robét

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja
Projektowq, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru,
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Kontroli podlegajg wszystkie elementy robot objete Specyfikacjg techniczng.
Po wykonaniu robét nalezy przeprowadzié¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary:

- pomiar rezystancji izolacji - wykona¢ za pomocg megaomomierza induktorowego o
napieciu nie mniejszym niz 500V; wynik pomiaru nalezy uznaé¢ za dodatni, jezeli
rezystancja izolacji wynosi, co najmniej 0,5 MQ,

- pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,

- pomiar rezystancji uziemienia,

- sprawdzenie dziatania uktadéw pomiarowych, sterowania i sygnalizacji.
Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokét.
Po ukonczeniu montazu kabli nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe:

- sprawdzenie trasy kablowej; roboty zanikajgce (utozone kable, przepusty kablowe itp.)
nalezy zinwentaryzowac geodezyjnie przed ich zasypaniem,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok metalowych oraz zgodnosci faz - wykona¢ przy uzyciu
przyrzaddéw o napieciu nie przekraczajgcym 24V,

- pomiar rezystancji izolacji - wykona¢ za pomocg megaomomierza induktorowego o
napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV; wynik pomiaru nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
rezystancja izolacji wynosi, co najmniej 50 MQ/km,

Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokét.
Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiarow nalezy zatgczy¢ napiecie i sprawdzié czy:
- w gniazdach wtyczkowych (w szafce) przewody s3g dotgczone do wtasciwych zaciskdw,

- silniki obracajg sie we wtasciwym kierunku.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00.00 ,, Wymagania ogdlne”

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbioru robdt nalezy dokonac¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlano — Montazowych tom V.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST - 00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Roboty objete trescig niniejszej specyfikacji beda rozliczane wytgcznie w ramach elementéw /pozycji
przedmiarowych w Wykazie Cen po ich catkowitym i kompletnym wykonaniu.

Nie przewiduje sie rozliczenia robdt na podstawie wskaznika postepu oraz sumy robdt objetych
niniejszg specyfikacja techniczna.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty wykonywane bedg w bezpieczny sposdb, scisle i w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE

10.1. Normy

N SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-EN-61140:2005 — Ochrona przed porazeniem elektrycznym. Wspdlne aspekty instalacji i urzadzen.
PN-IEC 60364-3:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie ogdlnych
charakterystyk.

PN-HD 60364-1:2010 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czes¢:1 Wymagania podstawowe,
ustalanie ogdélnych charakterystyk, definicje.

PN-HD 60364-4-41:2009 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes$¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-45:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.

PN-IEC 60364-4-473:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczeristwa. Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczefstwo. Srodki
ochrony przed prgdem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-482:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobdr sSrodkow ochrony w zaleznosci od wptywoéw zewnetrznych.
Ochrona przeciwpozarowa.

PN-HD 60364-5-51:2011 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Cze$¢ 5-51: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-HD 60364-5-52:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 5-52: Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa dtugotrwata przewoddw.

PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-HD 60364-5-534:2012 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czes¢ 5-53: Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Odfaczanie izolacyjne, tgczenie i sterowanie. Sekcja 534: Urzgdzenia do
ochrony przed przepieciami.

PN-IEC 60364-5-537:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odtgczenia
izolacyjnego itaczenia.

PN-HD 60364-5-54:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 5-54: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajace i przewody ochronne.

PN-HD 60364-5-551:2010 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Cze$¢ 5-55: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie - Sekcja 551: Niskonapieciowe zespoty pragdotwércze.
PN-HD 60364-6:2008 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czes$¢ 6: Sprawdzanie.

PN-HD 60364-7-704:2010 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Cze$¢ 7-704: Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

PN-HD 308 S2:2007 — Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznurowych.
PN-EN 50274:2004 - Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Ochrona przed porazeniem pragdem
elektrycznym. Ochrona przed niezamierzonym dotykiem bezposrednim czesSci niebezpiecznych
czynnych.

PN-E-05033:1994 - Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.
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PN-EN 61293:2000 - Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczgcymi
zasilania elektrycznego. Wymagania bezpieczenstwa.

PN-E 79100:2001 - Kable i przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i transport.

PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN I1SO 13849-1:2008 - Bezpieczenstwo maszyn. Elementy systemdw sterowania zwigzane z
bezpieczenstwem. Czes¢ 1: Ogdlne zasady projektowania.

PN-EN 60688:2004 - Przetworniki pomiarowe elektryczne do przetwarzania wielkosci elektrycznych
pradu przemiennego na sygnaty analogowe lub cyfrowe.

PN-EN 61003-1:2004 - Pomiary i sterowania procesami przemystowymi. Urzagdzenia z analogowymi
wejsciami i dwu lub wielostanowymi wyjsciami. Czes¢ 1: Metody wyznaczania wiasciwosci.

PN-EN 60423:2008 - Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Srednice zewnetrzne
rur instalacyjnych oraz gwinty rur i osprzetu

PN-EN 61131-2:2008 - Sterowniki programowalne. Czes$¢ 2: Wymagania i badania dotyczgce sprzetu.
PN-EN 61131-5:2002 - Sterowniki programowalne. Czes$¢ 5: Komunikacja.

10.2 Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych t. V - Instalacje
elektryczne.



