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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdét pomiarowych i prac geodezyjnych dla zadania pt. ,pn. ,Budowa sieci
kanalizacji sanitarnej na terenie miasta i gminy Chocianow”.

Roboty pomiarowe i prace geodezyjne w zakresie niniejszego Projektu obejmuja:
e roboty pomiarowe przy budowie obiektéw technologicznych objetych w/w zadaniem,

e wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiaréw, szkicow roboczych i obmiarow
jezeli wynika to z postanowien kontraktu, zalecen Inzyniera,

e roboty pomiarowe niezbedne do wykonania dokumentacji powykonawcze;j.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Roboty, ktérych dotycza specyfikacje obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy sieci kanalizacyjnej i przytgczy kanalizacyjnych,
zatozenie sieci roboczych punktow wysokosciowych, inwentaryzacje wykonanych sieci i
przyfaczy oraz sporzadzenie wymaganych w procesie budowy obmiaréw, szkicow i pomiaréw
geodezyjnych zgodnie z ST i Dokumentacja Projektowa.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robdot pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wytyczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdwnych osi
trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

d) wytyczenie przekrojéw poprzecznych, z ewentualnym  wytyczeniem
dodatkowych przekrojéw,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposdb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiardw, szkicow roboczych i obmiarow
robot zanikajgcych jezeli wynika to z postanowien kontraktu, zalecen inzyniera.

1.3.3. Inwentaryzacja geodezyjna wykonanych sieci

Wykonanie niezbednych pomiaréw do sporzgdzenia dokumentacji powykonawczej zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.
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1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami.
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robo6t (WTWIiOR) oraz definicjami podanymi
w ST-00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos$é¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
postanowieniami Kontraktu. Ogdélne wymagania dotyczace robdét podano w ST - 00.00
,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ S$rednice 0,15 + 0,20m i dtugosci 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i Srednicy 0,05+0,08 m.
Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny mieé dtugoéé¢ okoto 0,50m i przekroj
prostokatny.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ i sSrodowisko wykonywanych robat.

Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz PZJ.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych przygotowanie
zawodowe jednostki wykonujgcej prace geodezyjne oraz kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem.

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem elementéw robot — trasy sieci, konstrukcji
budowlanych oraz reperéw roboczych bedg wykonane recznie.

Do robét geodezyjnych objetych niniejsza specyfikacjg nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:

- teodolity i tachometry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe,

- szpilki.

Sprzet stosowany do prac pomiarowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty objete niniejsza specyfikacja mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami
transportu z zabezpieczeniem przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych Instrukcji GUGIK[4+10], wymaganiami PN, EN-PN, WTWOR i
postanowieniami warunkéw umownych.

5.2 Zakres robot przygotowawczych

e uzyskanie przed przystgpieniem do robot danych zawierajgcych lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow,

e sprawdzenie czy na trasie realizowanego zadania, w okresie pomiedzy wydaniem
podktadu geodezyjnego do celdw projektowych a datg rozpoczecia robdt nie
zabudowano nowych sieci i konstrukcji budowlanych, ktére mogg byé nie
ujawnione w dokumentacji projektowej,

e przeprowadzenie obliczeA i pomiardw geodezyjnych niezbednych do
szczegotowego wytyczenia robot,

e dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu
budowlanego.

5.3 Zakres robot zasadniczych

e wytyczenie trasy i punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe) dla
robot, sieci ,przytaczy i obiektéw technologicznych objetych ST,

e wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw
obiektow budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja,

e inwentaryzacja elementéw robodt i obiektdw po wykonaniu prac,

e wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiardw, szkicow roboczych i
obmiardéw jezeli wynika to z postanowien kontraktu, zalecen Inzyniera.

5.4 Warunki techniczne wykonania robét

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami G.U.G.i K.
przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robodt.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonywanych robét z
Dokumentacjg Projektowa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez
Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowad Przedstawiciela Inzyniera o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy
te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne obiektow
budowlanych oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu
charakterystycznego inwestycji. Powinien dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia i wykaz
punktéw wysokosciowych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej
sg zgodne 1z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie rdznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowe] to
powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajgce z rdznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Przedstawiciela Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Przedstawiciela Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczend w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest niezbedne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.4.1 Wytyczenie osi trasy

Tyczenie nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej
oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inwestora i Inzyniera. Wyznaczone punkty na
osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a
rzedne punktédw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do jednego cm w stosunku do
rzednych okreslonych w dokumentac;ji projektowe;.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane
W sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Do utrwalenia osi
trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robaot.
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O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza¢ 500 m.

5.4.2 Wyznaczenie roboczych punktéw wysokos$ciowych

Punkty wysokosciowe (repety robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego inwestycji. Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej. Jako
repery robocze mozna wykorzystac punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze Wykonawca zobowigzany jest zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z
wykonaniem sieci i obiektéw towarzyszacych.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig aby Sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy niz 4 mm / km stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych.

5.4.3 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest opracowac i przedtozy¢ Inzynierowi, przed przyjeciem robot,
dokumentacje powykonawczg przedstawiajgcg wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je
Wykonawca, z zaznaczeniem lokalizacji, wymiardow i detali wykonanych robét. Dokumentacja
musi by¢ przygotowana zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami prawa w Polsce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdélne wymagania dotyczace wykonania robdt, dostawy materiatéw, sprzetu i srodkéw
transportu podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robdt (zgodnie z PZJ) na
terenie i poza placem budowy. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z
wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie
uprawnienia budowlane.

6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i
punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4 niniejszej
specyfikacji techniczne;j.
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Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK [4,5,6,7,8,9,10].

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST-00.00 ,Wymagania
Ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w ST-00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane jezeli sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami, kompletne
oraz zgodne z dokumentami Kontraktowymi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST - 00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Roboty objete trescia niniejszej specyfikacji beda rozliczane wytacznie w ramach elementéw
/pozycji przedmiarowych w wykazie Cen po ich catkowitym i kompletnym wykonaniu.

Nie przewiduje sie rozliczenia robdt na podstawie wskaznika oraz sumy robdt objetych
niniejszg specyfikacja techniczna.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z 17.05.1989r —Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.163
z pdzniejszymi zmianami).

2. Instrukcja techniczna 0-1.0gdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-3.Geodezyjna obstuga inwestycji Gtowny Urzad Geodezji
i kartografii, Warszawa ,1979.

Instrukcja techniczna G-1.Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK,1978.
Instrukcja techniczna G-2.Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK,1979.
Instrukcja techniczna G-4.Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK,1979.

Wytyczne techniczne G-3.2.-Pomiary realizacyjne, GUGIK,1983.
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Wytyczne techniczne G-3.1.-Osnowy realizacyjne, GUGIK,1983.



