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45221250 — Roboty podziemne inne niz dotyczgce tuneli, szybdw i kolei podziemnych
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczagce wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z przekraczaniem przeszkdd terenowych na trasach rurociggdw, ktére zostang wykonane w
ramach zadania pn: ,,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej na terenie miasta i gminy Chocianow”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robét objetych ST
1.3.1 Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt, zgodnie z projektem, przy
przekraczaniu przeszkdd terenowych na trasie kanatéw grawitacyjnych, rurociagéw ttocznych.

Przejscia pod ciekami oznakowac tabliczkami na stupkach stalowych.
1.3.2 Woyszczegolnienie i opis prac towarzyszqgcych i robot tymczasowych

Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbedne sg nastepujgce roboty tymczasowe:

— roboty pomiarowe, przygotowawcze,

— wykonanie wszystkich niezbednych tymczasowych zabezpieczen,

— wykonanie wszystkich robét tymczasowych niezbednych do usuniecia kolizji z istniejgcym
uzbrojeniem,

oraz prace towarzyszace:

— geodezyjne wytyczanie,

— wytyczenie urzadzen podziemnych,

— wykonanie i zabezpieczenie wykopdw komar roboczych przeciskdw/przewiertow, w tym:
» wydobycie, zatadunek i wywdz urobku (gruntu z komér roboczych, z rur przeciskowych) na

czasowy lub staty odkfad, ewentualne optaty za sktadowanie gruntu na wysypisku,

» wykonanie szalunkow,
» rozparcie grodzic oraz innych zabezpieczen wykopodw,

— zapewnienie energii do uruchomienia urzadzen (agregat, zasilanie tymczasowe z linii
energetycznej),

— 13czenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkéw rur,

— przycinanie, ukosowanie i kalibrowanie koricéw rur do spawania,

— zaizolowanie miejsc spawanych i uszkodzen,

— przeciggniecie rur przewodowych w rurze ochronnej,

— montaz ptéz, manszet,

— zamkniecie koncowek rur przeciskowych,

— przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan,

— przeciggniecie rur przewodowych,

— uporzgdkowanie miejsc prowadzonych robét, doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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Uwaga!
Koszt rury przewodowej umieszczanej w rurze ochronnej i niezbednych badan nalezy uwzgledni¢ w
cenie przewodu (kanatu grawitacyjnego lub rurociggu ttocznego).

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
ST-00 "Wymagania ogélne.”
Dla potrzeb niniejszej specyfikacji zastosowane ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w nastepujgcy
sposob:
— przecisk/przewiert sterowany poziomy — roboty wykonywane z poziomu rurociggu od komory
startowej do komory odbiorczej,
— przewierty sterowane — roboty wykonywane z poziomu gruntu za pomocy wiertnicy dla
przewoddw kanalizacji sanitarnej.

1.5 O0Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢ z Rysunkami, ST i poleceniami
Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne."

2  MATERIALY

Materiaty do wykonania robot przy wykonaniu przejscia stosowac zgodnie z niniejszg ST i rysunkami:

e rury i ksztattki ciSnieniowe z PE100 RC SDR11, PN-EN 13244 — rury tréjwarstwowe o potaczeniach
molekularnych warstw, z ekstremalnie trwatego tworzywa sztucznego PE100RC SDR11 o grubosci
Scianki zewnetrznej i wewnetrznej 25% nominalnej grubosci $cianki rury. Rury te powinny by¢
odporne na skutki zarysowan i naciskdw punktowych, potwierdzone ciggta kontrolg jakosci -
akredytowanego instytutu, wynikami badan na propagacje peknie¢ (powyzej 8760h - EN ISO 13479)
oraz test FNCT (powyzej 8760h - EN ISO 16770.3) jak réwniez dopuszczone do stosowania bez
obsypki i podsypki piaskowej lub bezwykopowych metod uktadania i renowacji sieci.
taczenie rur poprzez zgrzewanie doczotowe (dopuszcza sie zgrzewanie ksztattek oraz armatury
elektrooporowo).

rury stalowe przeciskowe: odpowiednie do przenoszenia obcigzen zewnetrznych, np.

- rury stalowe ze szwem przewodowe wg PN-79/H-74244 malowanie wewnetrznie asfaltozg (WM)

i zabezpieczone zewnetrznie powtoka bitumiczng z podwdjng przektadka (Z02).
ptozy Slizgowe z tworzywa sztucznego (PEHD dostosowane do rurociggu przewodowego i rury

ochronnej), temperatura pracy: od -20 do +80 st. C

e manszety uszczelniajgce do rur ochronnych, dostosowane do rurociggu przewodowego i rury
ochronnej, wykonanie z elastometru; opaska zaciskowa ze stali nierdzewnej,
twardos¢: 65+/-5st. Shore'a temperatura pracy: od -30 do 100 st. C,

e iinne —drobne materiaty pomocnicze.

3  SPRZET WYKONAWCY

Ogdlne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST-00-Wymagania ogdlne.

Do wykonania przejs¢ metoda przecisku/przewiertu nalezy stosowac sprzet odpowiedni do tego rodzaju
robot.

Do wykonania robdt proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:
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— urzadzenie do wykonywania przeciskow,

— urzadzenie do wykonywania przewiertow sterowanych,

— zespot agregatdw zapewniajgcych zasilanie energetyczne.

— zgrzewarek doczotowych z rejestracjg zgrzewu i mozliwos$cig wydruku danych zgrzewu,

— urzadzen pomocniczych do zgrzewania tj, kalibratory, obcinarki itp.

— niezbednych narzedzi montazowych,

— Srodkow transportowych przystosowanych do charakteru wykonywanych robdt i transportu
materiatow,

— koparek, dZzwigow itp.

— zuraw samochodowy,

— urzadzen do odwodnienia wykopow.

4 TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogdlnymi ST-00- Wymagania ogdlne.
Do transportu proponuje sie uzy¢ takich srodkéw transportu, jak:

— samochdd skrzyniowy,

— przyczepa dtuzycowa,

— przyczepa skrzyniowa,

— samochdéd dostawczy,

— samochéd wywrotka.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Warunki ogdlne wykonania robot.

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w ST-00. ,Wymagania ogdlne”.
Do wykonania przejs¢ podziemnych nalezy wybraé jedng z nizej opisanych metod wykonania przejscia,
odpowiednig do wskazanej w projekcie.

5.2.  Warunki szczegétowe realizacji robot

W celu wykonania przecisku/przewiertu nalezy wykona¢ komory robocze, zabezpieczone szalunkami (np.
grodzicami stalowymi do uzycia wielokrotnego) z zastosowaniem rozparcia.

Odcinki rurociggéw kanalizacyjnych przeznaczone do wykonania metodg bezwykopowa przewiertu
sterowanego wskazane zostaty na mapach oraz profilach podtuznych.

5.1.1 Wykonanie przecisku

Wykonawca uwzgledni przy realizacji warunki wynikajace z uzgodnien.

W szczegdlnosci wykonawca uwzgledni wymogi wiasciciela cieku lub zarzadcy drég w sprawie
przekroczenia drég metodg przecisku i powiadomi go o terminie przeprowadzenia prac.

Ponadto wykonawca uzgodni sposdb prowadzenia robdt z posiadaczami urzadzen obcych znajdujgcych
sie w pasie drogowym lub w jego poblizu.

Przed wykonaniem przejscia nalezy przygotowac stanowisko robocze - wykona¢ umocnione komory
robocze: startowg i odbiorczg. Nastepnie wykonaé¢ dokop na gtebokos¢ dostosowang do zagtebienia
przewodu i posadowienia rury przeciskowej. Dno komory nalezy utwardzi¢ ptytami zelbetowymi, a
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nastepnie zmontowac¢ tor i Sciane oporowg. Urzadzenie przeciskowe opusci¢é na dno wykopu i
zmontowaé. Na powierzchni terenu ustawi¢ hydrauliczny agregat napedowy. Podtgczy¢ przewody. Do
komory opusci¢ rure przeciskowa. Rure zamontowaé w urzadzeniu. Wykonaé wiercenie a urobek z
przewiertu usuwacd na zewnatrz dotu montazowego. Rury zespawywac a miejsca spawane zaizolowac. Po
wykonaniu przecisku urzadzenia zdemontowaé. Do komory startowej opusci¢ rury przewodowe oraz
ptozy $lizgowe zamontowane co 1,5 m na rurze przewodowej. Po wprowadzeniu rurociggu uszczelnic
koncodwki manszetami z tworzywa sztucznego. Po wykonaniu robét przeciskowych komory rozebrac,
zasypaé wykopy a teren przywrdci¢ do pierwotnego stanu. W przypadku wystgpienia wdéd gruntowych
nalezy wykona¢ odwodnienie wykopow.

Wykonawca w cenie jednostkowe] robdt uwzgledni wszelkie prace towarzyszace i tymczasowe
niezbedne do wykonania robét, wyszczegdlnione w punkcie 1.3.2 niniejszej specyfikacji.

5.3.  Warunki szczegétowe realizacji robét

W celu wykonania przecisku/przewiertu nalezy wykona¢ komory robocze, zabezpieczone szalunkami (np.
grodzicami stalowymi do uzycia wielokrotnego) z zastosowaniem rozparcia.

Odcinki rurociggdéw kanalizacyjnych przeznaczone do wykonania metodg bezwykopowa przewiertu
sterowanego wskazane zostaty na mapach oraz profilach podfuznych.

Uwaga!
W koszcie wykonania przecisku/przewiertu ujgé wszystkie koszty robdt tymczasowych, w tym wykonania
robot ziemnych i zabezpieczenia wykopdw.

Przecisk wykona¢ rurami stalowymi przeciskowymi. Rury te bedg petnity role rur ochronnych. W nich
nalezy poprowadzi¢ wtasciwy rurocigg (rury przewodowe uwzglednione w ST-04.00 i ST-05.00) na
ptozach slizgowych z tworzywa sztucznego w rozstawie co 1 m. Po obu stronach przecisku rure ochronng
nalezy zabezpieczy¢ manszetami uszczelniajgcymi do rur ochronnych.

Po wykonaniu przeciskow/przewiertu, komory robocze zasypaé, szalunki zdemontowac.
Roboty ziemne prowadzi¢ zgodnie z wymogami okreslonymi w ST-02.00.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST -00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Kontrole i badania przewoddw kanalizacyjnych po zainstalowaniu wykonaé zgodnie z normg PN-EN
12889.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania w zakresie ich
jakosci i wyniki dostarczy¢ Inzynierowi do akceptaciji.

Badaniu podlegajg :
— parametry komory startowej (montazowej) oraz docelowej (rewizyjnej),
— utozenie rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego),
— rzedna i spadek rury przeciskowej (ochronnej),
— potaczenia rur — jako$¢ spawow i izolacja rury przeciskowej (ochronnej),
— zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej (ochronnej),
— sprawdzenie rzednych zatozonych z doktadnoscig do 1 cm,
— badanie odchylenia osi rurociggu,
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg montazu przewoddw i armatury,
— badanie odchylenia spadku podtuznego rurociagu,
— badanie szczelnosci przewodu.
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7 OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w ST-00..00 ,Wymagania ogdlne”.

Odbioru robdt nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-

Montazowych.

Przedmiotem odbioréw i badan powinny byé w szczegdlnosci:

— zgodnos¢ wykonania z Rysunkami,
— rzednai spadek rury przeciskowej,
— rzedna i spadek rury przewodowej,
— potaczeniaiizolacje przewoddw ochronnych.

Odbioru robdt rurociggu przewodowego nalezy przeprowadzié¢ w oparciu o:
PN-EN 12889 ,,Bezwykopowa budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych”
oraz
PN-EN 1610:2002 - Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

a takze instrukcje i zalecenia producenta rur dotyczace prob i odbioréw.

9  OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT - PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST - 00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Roboty objete trescig niniejszej specyfikacji beda rozliczane wytgcznie w ramach elementdow /pozycji
przedmiarowych w Wykazie Cen po ich catkowitym i kompletnym wykonaniu.

Nie przewiduje sie rozliczenia robét na podstawie wskaznika postepu oraz sumy robét objetych niniejszg
specyfikacjg techniczna.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawa do wykonania robét sg nastepujace nizej wymienione elementy dokumentacji projektowej,
normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

10.1. Normy

Numer normy polskiej i

odpowiadajacej jej normy Tytut normy
europejskiej i miedzynarodowej
PN-EN 12336:2009 Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do dragzenia tarczg,

maszyny do przeciskania, wiertnice $limakowe,
urzadzenia do ukfadania ptyt oktadzinowych. Wymagania
bezpieczenstwa

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie przewodow
kanalizacyjnych.

PN-H 74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe
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10.2 Inne dokumenty i ustalenia techniczne

Dyrektywa ramowa 89/392/EWG w sprawie rozwigzan technicznych dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy;

Dyrektywa ramowa 80/1107/EWG i znowelizowana 88/642/EWG w sprawie ochrony pracownikéw przez
specyficznymi niebezpieczenstwami (otéw, azbest, hatas itp.).



